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◮ E (H) ⊆ E (G ) ∩ (V (H) × V (H)).La última 
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ión nos asegura que H sea una grá�
a, deotra forma podría tener aristas ��otando�, esto es, 
uyosextremos no sean parte de H. Si H es subgrá�
a de G perono sean iguales, diremos que H es subgrá�
a propia de G ylo denotaremos por H < G .
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ida a G? No sería G si pedimos que S sea sub
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aindu
ida 
uyos vérti
es sean exa
tamente S . Tal grá�
a sedenota por G [S ]. Explí
itamente tenemos queG [S ] := (S ,E [G ] ∩ (S × S)).
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iónH es una subgrá�
a generadora de G si y sólo siV (H) = V (G ).
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◮ simétri
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a a H enton
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a que H ∼= G ) y
◮ es transitiva, es de
ir, si G es isomór�
a a H y H esisomór�
a a F enton
es G es isomór�
a a H(G ∼= H ∼= F impl
a que G ∼= H).Así, la rela
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a es de equivalen
ia e indu
euna parti
ión en la 
lase de todas las grá�
as. Nos interesaestudiar aquellas propiedades que no varían entre grá�
asisomór�
as.
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entes a v y los que no sonadya
entes a v . Al primer 
onjunto se le llama la ve
indad dev en G y se denota por N(v). A la 
ardinalidad de lave
indad de v en G se le llama el grado o valen
ia de v en Gy se le denota por d(v). De otra forma, el grado de unvérti
e es el número de aristas que in
iden en él.
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